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（１）  

（２）  

（３）  

（４）  

（ａ）障害物検知有り           （ｂ）障害物検知無し 
 

図 C-4-16 障害物検知実験（後退） 
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（１）  

（２）  

（３）  

（４）  

（ａ）障害物検知有り           （ｂ）障害物検知無し 
 

図 C-4-17 障害物検知実験（巻き込み） 
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（１）   

（２）   

（３）   

（４）   

 （ａ）可視光カメラによる映像    （ｂ）赤外光カメラによる映像 
 

図 C-4-18 暗環境下での障害物の検知 
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（５）   

（６）   

 （ａ）可視光カメラによる映像    （ｂ）赤外光カメラによる映像 
 

図 C-4-19 暗環境下での障害物の検知（続き） 
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（１）   

（２）   

（３）   

（ａ）日没時          （ｂ）夜間 
図 C-4-20 暗環境下における下り階段の検出 

 

 

図 C-4-21 下り階段の観測点数の推移 
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